Lille intro

Forudseetter grundleeggende kendskab til programmering af micro:bit.

Bit:bot - microbit

BitBot Xl er en udvidelse til en
micro:bit.

Micro:bit'en placeres i holderen
pa robotten og nu kan man
programmere robotten til at gere
forskellige ting.

For at programmere bit:botten i
makecode.dk skal man finde de
kodeblokke, der hgrer til den.

Tryk pa avanceret - udvidelser -
BitBot.
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Enkel radiofjernstyring til Bitbot XL.

Micro:bits kan kommunikere med hinanden via radiofunktionen.
| dette eksempel skal | bruge en micro:bit som sender og micro:bitten pa

BitBotten som
modtager.

Styringen fungerer sadan

e Tryk pad A+ B: Stop begge motorer
e Tryk pa A: Begge motorer fremad
e Tryk pa B: Begge motorer baglaens
e tilt left: Venstre motor formindsker og hgjre motor forgger fart
e tilt right: Venstre motor forager og hgjre motor formindsker fart

Heojtaler/buzzer

Motors

drive at speed @Il
drive at speed for @LED (ms)
stop with no brake

spin left v at speed @4

spin left v at speed for @LLD (ms)

drive left v motor(s) at speed @I




Program sender (fjernbetjening)

nar programmet starter nar der trykkes pa knappen B ¥

radio indstil til gruppe o radio send nummer °

nar der trykkes pa knappen A+B ¥ pa vip til venstre ¥

radio send nummer o radio send nummer o

nar der trykkes pa knappen A ¥ p3 vip til hgjre *

e v e @

HUSK:

Tryk pa A+ B: 0 fremsendes - stop begge motorer

Tryk pa A: 1 fremsendes - begge motorer fremad

Tryk pa B: 2 fremsendes - begge motorer baglaens

tilt left: 3 fremsendes - venstre motor formindsker og hgjre motor forgger fart
tilt right: 4 fremsendes - venstre motor forgger og hgjre motor formindsker fart




Program modtager (micro:bit i bitbot)

nar programmet starter u . :
nar radio modtog receivedNumber

radio indstil til gruppe e

hvis receivedNumber

select BitBot model XL *
Bo forward v at speed o %

®

hvis receivedNumber = ® ° sa

go forward » at speed @ X

®

go forward v at speed o %

s ikon I
Vis 1kon e

receivedNumber =w e sa
reverse ¢ at speed @ %

left » motor(s) forward * at speed @ %

right * motor(s) reverse ¢ at speed @ %

Afprgvning
Kontroller at man kan styre Bitbotten med senderen.

Prov selv
Lav en bane pa gulvet og prav at gennemfgre den hurtigst muligt uden fejl.

Prov selv
Prgv evt. at justere fart og styrefglsomhed pa Bitbotten ved at sendre



talstarrelserne, nar der
skal kgres fremad og bagleens, og nar der skal drejes.

Prov selv

Samarbejde!

| kan evt. bruge 2 micro:bits som sendere.

Den ene sender styrer: stop, ker frem, bak.

Den anden sendere styrer: drej hgjre, drej venstre.

To personer er nu ngdt til at samarbejde for at styre BitBotten.

Progv selv

FA& micro:bitten pa BitBotten til at vise den retning, som den karer i.
Start med "lige ud".

Opgaven kan lgses ved at lave to "if..." saetninger inden i hinanden -
herunder forslag til

lgsningen skrevet med tekst
e hvis venstre = hgjre
o hvis venstre >0
m vis pil ligeud
Nar "lige ud" fungerer, udvides med "bak", "hgjre drej" og "venstre drej".

Et par udfordringer til "de skrappe"

Kompasstyring

Micro:bit har indbygget en kompasfunktion.

Fa Bit:bot til selv at falge en bestemt kompasretning f.eks. stik syd.

En veeg af lys

Med en god lommelygte rettet mod lyssensoren pa en micro:bit kan man
lave "en veeg af lys".

Hvis BitBotten bryder lysstralen, skal micro:bitten registrere det og
sende signal til til micro:bitten pa BitBotten.

Find selv ud af, hvad systemet kan bruges til.



